PRZEDMIAR ROBOT

Nazwa zaméwienia:
PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ PLUTY - KATY w km 0+000-0+480 odcinek 480 m (ETAP 1)

Adres inwestycji: Pluty-Katy

Zamawiajacy: GMINA JEDWABNE

Rodzaje rob6t wedtug Wspdélnego Stownika Zamowien

Dokument opracowano przy pomocy programu KOSZT_KD



PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ PLUTY - KATY w km 0+000-0+480 odcinek 480 m (ETAP 1)

Przedmiar robo6t

Opis robét llo$¢ robot

Dzial nr 1. D.01.01.01 Odtworzenie trasy i pkt wys.

Poz. 1

Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych (drogi). Trasa drég w terenie robwninnym

Jednostka: km 0,4800
0+000-0+480 0,480 0,4800

Dzial nr 2. D.04.01.01 Koryto wraz z prof. i zageszcz.

Poz. 2

Wykonanie koryta . Profilowanie i zageszczanie podtoza pod warstwy konstr.nawierzchni. Wykonywane mechanicznie -
kat.gruntu lI-VI. (walec wibracyjny samojezdny)

Jednostka: m2 3120,0000
POD JEZDNIE | POBOCZA 0+000-0+997 1480*6,5 3120,0000

Dzial nr 3. D.04.04.02 Nwierzchnie z kruszywa naturalnego

Poz. 3

Nwierzchnia z kruszyw naturalnych. Warstwa dolna grubosci 20 cm

Jednostka: 100 m2 31,2000
JEZDNIE | POBOCZA 0+000-1+330 480*6,5 3120,0000



